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PROJENİN AMACI
Projenin amacı, kavramsal tasarım aşamasından sonra elde

edilen modellerden en uygun modelin seçilerek detay

tasarımda bu modelin geliştirilmesi ve çalışma alanına uygun

olarak belirtilen mühendislik etiği, çevre bilinci, ekonomi, iş

güvenliği açılarından değerlendirildiğinde bir savaş aracında

olabilecek asgari seviyede tasarım düşünülerek, kullanıcı

mürettebatın bu konularda zarar görmeyeceği bir otomatik

mühimmat doldurucu magazin sisteminin kavramsal tasarımı

ve imalatıdır.

ÖZET
Bu çalışmada, özellikle tank kulelerine entegre edilmek üzere kavramsal tasarımdan başlayarak detay tasarım,

prototip imalat gibi proje yönetim esaslarının uygulandığı otomatik bir mühimmat doldurma sistemi ele alınmaktadır.

Başlangıçta, çeşitli kavramsal model tasarımlarından sonra belirlenen bir model üzerinde detay tasarım çalışmaları

yapılmıştır. Sistem mokap olarak ahşap malzemeden imal edilerek bir kullanıcı ara yüzü ile konsept tasarım olarak

sunulmaktadır. Söz konusu konsept tasarımda tank mühimmatı yarım ay şeklindeki çift katlı bir magazin

sisteminden dönerli ve asansörlü bir tambur üzerine alınarak silah sisteminin içine transfer edilmektedir. Doğrusal ve

dönüsel hareketler elektromekanik olarak gerçekleştirilmekte ve kullanıcıya ara yüz üzerinden istenilen tipteki

mermiyi seçerek yükleyebilme olanağı sağlamaktadır. Böyle bir sistemin tasarımı ile tam otonom bir mühimmat

seçme ve doldurma sistemine konsept bazında ışık tutulmaktadır.

M107-HE MÜHİMMAT TİPİ

Sistem tasarımında referans alınan mermi 
konfigürasyonu 

Seçilen Kavramsal Tasarım

İTİCİ ÇUBUK, KAMLI DÖNDÜRME MİLİ, VİDALI MİL STATİK ANALİZLERİ

Sistemin çalışması sırasında kritik gerilmelerin ve deplasmanların incelenebilmesi için önemli bileşenlerin statik analizleri Autodesk Inventor Professional 2016

programında incelenmiştir. Elde edilen sonuçlarda ihmal edilebilir düzeylerde gerilmeler ve deplasmanlar bulunmaktadır.

Mühimmat Tamburu Asansör PlakaMühimmat Magazini

Mühimmatların 

magazinden alınıp tankın 

namlusuna iletilmesini 

sağlayan eleman

Mühimmat tamburunun 

kanalının magazinin altlı 

üstlü yuvalarına erişmesini 

sağlayan eleman

Mühimmatların güvenli bir 

şekilde muhafaza 

edilmesini sağlayan eleman

Kavramsal Tasarım

İtici Çubuk

Mühimmatların mühimmat 

tamburuna iletilmesini 

sağlayan itici teleskopik 

silindiri taşıyan eleman

Alt Destek

Tüm sistem bileşenlerinin 

taşınmasını ve gerekli 

çalışma alanını oluşturan 

eleman

Kamlı Döndürme Mili: Mühimmat tamburunu döndürecek olan 

Nema-34 step motora entegre edilen eleman

Vidalı Mil ve Somun: Asansör plakanın kaldırılıp indirilmesini sağlayan 

Nema-34 step motora entegre edilen  sonsuz vida mekanizması

PROJE SPONSORU

SONUÇ
Öncelikle kavramsal tasarım aşamasında

farklı modeller oluşturulup, bu modellerin

avantaj ve dezavantajlarına göre en

uygun model seçimi yapılmıştır. Seçilen

modelin geliştirilmesi için detay

tasarım aşamasına geçilmiştir. Detay

tasarımda imalatı yapılacak olan sistemin

gerçek boyutlandırılması yapılmış olup

sistemin sürülebilmesi için gerekli

malzemeler de belirlenmiştir. Oluşturulan

teknik bilgi paketine göre projenin ikinci

aşamasında imal edilen malzemeler için

malzemelerin üretileceği yerler

belirlenerek üretim bilgi paketi

oluşturulmuştur ve sistemin imalatı

gerçekleştirilmiştir. Son aşamada

bir bilgisayar arayüzü oluşturularak

sistem Arduino Uno işlemcisi, step

motorlar ve teleskopik itici silindir ile

kontrol edilmiştir.
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